
Ćwiczenia Systemy dyskretne Zestaw 6

Zadanie 1 Stosuj ¾ac przekszta÷cenie

z =
w + 1

w � 1

sprawdzíc, czy stabilne s ¾a systemy o transmitancjach:

a)
z

6z2 + z � 1 ;

b)
z � 1

3z3 + 2z2 � z ;

c)
z + 3

z2 + 3z + 2
;

d)
1

12z3 � 11z2 � 2z + 1 :

Zadanie 2 Dla jakich a0 oraz a1 system o wielomianie
charakterystycznym

z2 + a1z + a0

jest stabilny? Naszkicowác na p÷aszczýznie zbiór wszyst-
kich takich par (a0; a1).

Zadanie 3 Stwierdzíc, czy system o równaniu ró·zni-
cowym

yn � 5yn�1 + 6yn�2 = un + 3un�2;

jest stabilny.

Zadanie 4 W uk÷adzie automatycznej regulacji

KO(z) =
z

(3z � 1)(3z + 2) ;

KR(z) = k:

Dla jakich k jest on stabilny?

Zadanie 5 Obiekt ci ¾ag÷y o transmitancji

K(s) =
1

(s+ 1)(s+ 2)

jest sterowany przez impulsator o okresie impulsowania
T . Znaléźc transmitancj¾e dyskretn ¾a.

Zadanie 6 Obiekt ci ¾ag÷y o transmitancji

K(s) =
1

(s+ 1)(s+ 2)

jest sterowany przez impulsator o okresie impulsowania T
i ekstrapolator. Znaléźc transmitancj¾e dyskretn ¾a.
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